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Zリミットスイッチ

16.17で5軸目のモータを動かす時等に使います
その他出力にも使えます

エマージェンシー等の入力に使います

インデックス入力等に使っても面白いです

Yリミットスイッチ

Xリミットスイッチ

この列に5Vの電源が出ています
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運転時の電流調整

調整の私の目安どっちも

プロクソンは9時～10時
黒のおもちゃは10時～11時

電流測定用端子

待機時の電流調整
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日本サーボの場合 多摩川精機やオリエンタルモータの場合
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?V ÷0.68=電流A
流しすぎに注意して下さい　1A以上の場合はICに放熱機が必要かも？
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12VACアダプター接続例


